      2.1 Գլխավոր կայան

Հիմնական MS-Main Station (Գլխավոր կայան), վայրը  (ՀՀԿ Գլխամաս), որը իր մեջ ներառում է օպերատորների համար նստատեղեր և կենտրոնացված IT (ՏՏ) սարքավորումներ:  

Գլխավոր կայանում պետք է ներառվեն.

-
Սպասարկվող, ոչ սպասարկվող և շարժական կայաններից ստացված չափման արդյունքների գնահատման և հսկման համար նախատեսված երկու օպերատորական նստատեղ, 

-
Տվյալների պահպանման համար մեկ կրիչ, որը միացված է ցանցին ընթացիկ հաճախականության ձայնագրման համար;

-
Տվյալների շտեմարանին ցանցային միացում: 

2.2 Սպասարկվող կայաններ

Սպասարկվող ստացիոնար ռադիոմոնիթորինգի և ռադիոտեղորոշման կայաններից յուրաքանչյուրը ներառում է միանման սարքավորումներ, մեկ օպերատորի համար նախատեսված նստատեղ և կենտրոնացված IT (ՏՏ) սարքավորումներ (RCS- Radio contro Station համար սարքավորումները տես՝ Սարքավորումներ բաժնում): Նախատեսված է նաև միացում ցանցային կապուղիներին:

2.3 Ոչ սպասարկվող կայաններ

Սպասարկվող ստացիոնար ռադիոմոնիթորինգի և ռադիոտեղորոշման կայաններից յուրաքանչյուրը ներառում է միանման սարքավորումներ, մեկ օպերատորի համար նախատեսված նստատեղ և կենտրոնացված IT (ՏՏ) սարքավորումներ (UAS- Fix Unmanned Monitoring and Direction Finding Stations համար սարքավորումները տես՝ Սարքավորումներ բաժնում): Նախատեսված է նաև միացում ցանցային կապուղիներին:

2.4  Շարժական կայաններ

Շարժական ռադիոմոնիթորինգի և ռադիոտեղորոշման կայաններից յուրաքանչյուրը ներառում է միանման սարքավորումներ, մեկ օպերատորի համար նախատեսված նստատեղ և կենտրոնացված IT (ՏՏ) սարքավորումներ (MMS- Mobile Monitoring and Direction Finding Stations համար սարքավորումները տես՝ Սարքավորումներ բաժնում): Նախատեսված է նաև միացում ցանցային կապուղիներին:

3. Սարքավորումներ 

3.1 Գլխավոր կայան (MS-Main Station) 

Գլխավոր կայանի սարաքավորումները հետևյալն են.

1.
Ռադիոհսկման համակարգի մեկ 360 աստիճան ուղղվածություն ունեցող անտենային համակարգ (HE010E, HE600) 

2.
Տեղորոշման համար նախատեսված անտենա (ADD295 with adapter ADD150A)

3.
Ռադիոհսկման համար մեկ ընդունիչ UMS 300 (ներկառուցված EB500)` ռադիոտեղորոշման հնարավորությունով;

4.
Օպերատորի ղեկավարման համար նախատեսված մեկ Համակարգիչ

5.
Կենտրոնացված ՏՏ/ցանցային սարքավորումներ (տպիչներ, կոմուտացիոն բլոկներ և այլն) 

6.
Սարքավորումների համար նախատեսված կանգնակ  

7.
Ծրագրային ապահովում տեղային և հեռահար ղեկավարման համար (ARGUS)

8.
Աշխարհատեղեկատվական ծռագրային ապահովում (MapView)

3.2 Սպասարկվող ստացիոնար Մոնիթորինգի և տեղորոշման Կայաններ (RCS-Radio contro Station:

Սսարկվող ստացիոնար Մոնիթորինգի և տեղորոշման կայանների սրաքավորումները հետևյալն են.

1.
Ռադիոհսկման համակարգի մեկ 360 աստիճան ուղվածություն ունեցող անտենային համակարգ (HE010E, HE600) 

2.
Տեղորոշման համար նախատեսված անտենա (ADD295)

3.
Ռադիոհսկման համար մեկ ընդունիչ UMS 300 (ներկառուցված EB500)` ռադիոտեղորոշման հնարավորությունով
4.
Օպերատորի ղեկավարման համար նախատեսված մեկ Համակարգիչ

5.
Կենտրոնացված ՏՏ/ցանցային սարքավորումներ (տպիչներ, կոմուտացիոն բլոկներ և այլն) 

6.
Սարքավորումների համար նախատեսված կանգնակ  

7.
Ծրագրային ապահովում տեղային և հեռահար ղեկավարման համար (ARGUS)

8.
Աշխարհատեղեկատվական ծրագրային ապահովում (MapView)

3.3 Ոչ սպասարկվող ստացիոնար Մոնիթորինգի և տեղորոշման Կայաններ (UAS- Fix Unmanned Monitoring and Direction Finding Station):

Ոչ սպասարկվող ստացիոնար Մոնիթորինգի և տեղորոշման կայանների սարքավորումները հետևյալն են.

1.
Ռադիոհսկման համակարգի մեկ 360 աստիճան ուղղվածություն ունեցող անտենային համակարգ (HE010E, HE600) 

2.
Տեղորոշման համար նախատեսված անտենա (ADD295)

3.
Ռադիոհսկման համար մեկ ընդունիչ UMS 300 (ներկառուցված EB500)` ռադիոտեղորոշման հնարավորությունով;

4.
Ծրագրային ապահովում տեղային և հեռահար ղեկավարման համար (ARGUS)

5.
Աշխարհատեղեկատվական ծռագրային ապահովում (MapView)

3.4 Շարժական կայաններ

Շարժական կայանների համար նախատեսված սարքավորումները հետևյալն են

1.
Ռադիոհսկման համակարգի մեկ 360 աստիճան ուղղվածություն ունեցող անտենային համակարգ (HE010E, HE600) 

2.
Տեղորոշման համար նախատեսված անտենա (ADD295)

3.
Ռադիոհսկման համար մեկ ընդունիչ UMS 300 (ներկառուցված EB500)` ռադիոտեղորոշման հնարավորությունով
4.
Օպերատորի ղեկավարման համար նախատեսված մեկ Համակարգիչ

5.
Կենտրոնացված ՏՏ/ցանցային սարքավորումներ (տպիչներ, կոմուտացիոն բլոկներ և այլն)

6.
Սարքավորումների համար նախատեսված կանգնակ

7.
Նավիգացիոն համակարգ՝ ներառած կողմնացույց և GPS ընդունիչ սարք

8.
Ծրագրային ապահովում տեղային և հեռահար ղեկավարման համար (ARGUS)

9.
Ռադիոհսկման համար նախատեսված տեղափոխվող ընդունիչ PR 100 ուղղորդված անտենաներով՝ մինչև 18 ԳՀց հաճախականային շերտի համար (HE 400 և HF907DC) 

4. Գնացուցակ
4.1 Գլխավոր կայանի (MS-Main Station)

Համաձայն գնառաջարկի Գլխավոր կայանի արժեքը կազմում է 516 340 Եվրո, որը իր մեջ չի ներառում կայմեր և անտենայի ամրակցման հենակներ:

4.2 Սպասարկվող ստացիոնար Մոնիթորինգի և Տեղորոշման Կայաններ (RCS- Radio contro Station: 

Համաձայն գնառաջարկի սպասարկվող ստացիոնար Մոնիթորինգի և Տեղորոշման կայանների արժեքը կազմում է 389 730 Եվրո, որը իր մեջ չի ներառում կայմեր և անտենայի ամրակցման հենակներ:


 4.3 Ոչ սպասարկվող ստացիոնար Մոնիթորինգի և տեղորոշման Կայաններ (UAS- Fix) 

Համաձայն գնառաջարկի ոչ սպասարկվող ստացիոնար Մոնիթորինգի և Տեղորոշման կայանների արժեքը կազմում է 260 950 Եվրո, որը իր մեջ չի ներառում կայմեր և անտենայի ամրակցման հենակներ:


  4.4 Շարժական կայաններ
 

  Համաձայն գնառաջարկի Շարժական կայանների արժեքը կազմում է 849 269 Եվրո, որը իր մեջ չի ներառում ավտոմեքենա:
 

Լրացուցիչ`

1. Ծառայություններ Գերմանիայում, որոնք ներառում են 

- Նախագծի ղեկավարում 

- Մեխանիկական և էլեկտրական ձևավորում

- Համակարգի նախագծում 

- Փաստաթղթեր

- Գործարանային փորձարկումներ

- Տեղափոխում

2.
Ծառայություններ Հայաստանի Հանրապետությունում

-Նախապատրաստական աշխատանքներ 

-Աշխատանքի և վերանորոգման դասընթացներ

-Յուրաքանչյուր ձևի կայաններից մեկականի համար ավարտական աշխատանքների ընդունում պատվիրատուի կողմից

- Համակարգի շահագործման հանձնում

Ընդհանուր արժեքը ամբողջ համակարգի համար կազմում է 548 080 Եվրո:

3.
Հետվճարային սպասարկում, որը ներառում է

- Պահեստամասեր

- 12 ամսից հետո Սպասարկման ընդլայնում երկու տարով

- Ծրագրային ապահովման թարմացում

- Ամենամյա տեսչավորում (երեք օրով)

Ընդհանուր արժեքը ամբողջ համակարգի համար կազմում է 1 084 360 Եվրո:

Հետևյալ գնային տեղեկատվությունը նախատեսված է միայն տեղեկատվական նպատակներով և պարտադրող չէ:

Ընդհանուր գումարը ամբողջ համակարգի համար կազմում է 13 562 775 Եվրո: Այս գումարի մեջ ներառված չեն.

1. Բնակարան Գորիս քաղաքում ավտոտնակով (ըստ շուկայական գների՝ 18 000 000 ՀՀ դրամ);

2. Ավտոտնակներ Գյումրի և Վանաձորում քաղաքներում՝ (ըստ շուկայական գների՝ 6 000 000 ՀՀ դրամ);

3. Կայմեր, 23 հատ (30 000 000 ՀՀ դրամ);

4. Կայմեր տելեսկոպիկ, 5 հատ (8 000 000 ՀՀ դրամ);

5. Անխափան աշխատանքների համար սնուցման համակարգեր, 26 հատ (60 000 000 ՀՀ դրամ);

6. Ջերմային կարգավորմամբ արկղեր, 26 հատ, (30 000 000 ՀՀ դրամ);

7. Հողանցում, 23 հատ, (7 000 000 ՀՀ դրամ);

8. Սնուցման մալուխներ և էլեկտրահաշվիչներ, 23 հատ, (7 000 000 ՀՀ դրամ);

9. Ցանցային սարքավորումներ համաձայն սխեմայի (3 000 000 ՀՀ դրամ);

10. Ավտոմեքենաներ, 5 հատ (4 քարշակ, սարքերի տեղավորման և օպերատորի նստատեղի համար նախատեսված անհրաժեշտ տարածքով: Կախված արտադրող երկրից գները տատանվում են 45 000 000 մինչև 125 000 000 ՀՀ դրամ):

11. Գոյություն ունեցող կայմերից անտենաների և ֆիդերային համակարգերի ապամոնտաժումը և կայմերի վերանորոգումը (15 000 000 ՀՀ դրամ) 

Կախված մեքենաների ընտրությունից ընդհանուր գումարը կազմում է մինչև 8 446 665 000 ՀՀ դրամ: Հաշվարկների ժամանակ 1 Եվրոի արժեքը վերցվել է 600 դրամ:
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